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Miejscowos¢, data

FORMULARZ OFERTY

Nawigzujac do zapytania ofertowego nr 3/2025/INWEBIT/INFOSTRATEG na dostarczenie
elementéw do budowy trzech manipulatoréw (zgodnie z zatacznikiem nr 1) w projekcie
»Ekonomiczna, autonomiczna maszyna o konstrukcji modutowej do identyfikacji i zbioru
jabtek z wykorzystaniem sztucznej inteligencji”

Umowa o dofinansowanie projektu podpisana z Narodowym Centrum Badan i Rozwoju o

numerze INFOSTRATEG-IV/0005/2022.

1. Nazwa i adres oferenta oraz dane rejestrowe, w tym NIP:
2. Imig i nazwisko oraz telefon i e-mail osoby wyznaczonej do kontaktow:

3. Wartos¢ oferty:

Cena netto
Cena brutto

4. Termin waznosci oferty

Oswiadczenia:

1. Oswiadczam, iz zapoznatem sig z trescig zapytania ofertowego, nie wnoszg zadnych
zastrzezen oraz uzyskatem niezbedne informacje do przygotowania oferty.

2. Oswiadczam, iz akceptuje zatozenia zawarte w niniejszym zapytaniu ofertowym, dotyczgce
zakresu zamowienia oraz wymagan w nim zawartych.
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Nazwa elementu

Opis
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Prowadnice liniowe
ztaczy manipulatora

Zestaw 3 prowadnic liniowych realizujacych wysuw ramion manipulatora:

- zabudowana,

- wyposazona w tozyska kulowe w obiegu zamknietym
- mozliwoscig podtgczenia modutu napedu

- przeniesienie napedu poprzez pas zebaty

- dtugos¢ skoku roboczego 1000 mm

- predkos$é maksymalna 5 m/s

- obcigzenie robocze maksymalne dopasowane do udzwigu elementow

manipulatora

Silnik napedowy ztacza
nrl

Silnik elektryczny napedowy:

- typ silnika BLDC

- dostosowany do wspotpracy z prowadnicami liniowymi

- wyposazony w hamulec

- hapiecie znamionowe 48VDC

- moc znamionowa dopasowana do obcigzen wystepujacych w
manipulatorze

Silnik napedowy ztacza
nr2

Silnik elektryczny napedowy:

- typ silnika BLDC

- dostosowany do wspotpracy z prowadnicami liniowymi

- wyposazony w hamulec

- hapiecie znamionowe 48VDC

- moc znamionowa dopasowana do obcigzen wystepujacych w
manipulatorze

Silnik napedowy ztacza
nr3

Silnik elektryczny napedowy:

- typ silnika BLDC

- dostosowany do wspotpracy z prowadnicami liniowymi

- wyposazony w hamulec

- hapiecie znamionowe 48VDC

- moc znamionowa dopasowana do obcigzen wystepujacych w
manipulatorze

Zestaw sterownika
silnik elektrycznego

Zestaw sterownika silnika elektrycznego:
- serwonapedy silnikéw

- obudowy do kontroleréw silnikéw

- radiatory

- mocowania na szyne din

Przekfadnia silnika
ztaczanr 1

Przektadnia silnika:

- dostosowana do silnika nr 1

- przetozenie przektadni 10

- znamionowy moment dopasowana do obcigzen

Przekfadnia silnika
ztacza nr 2

Przektadnia silnika:

- dostosowana do silnika nr 1

- przetozenie przektadni 5

- znamionowy moment dopasowana do obcigzen

Przekfadnia silnika
ztaczanr3

Przektadnia silnika:

- dostosowana do silnika nr 1

- przetozenie przektadni 5

- znamionowy moment dopasowana do obcigzen

Komponenty
elektryczne
manipulatora

Komponenty elektryczne drobne manipulatora:
- zasilacz gtéwny napiecia statego
- metalowe elementy tgczeniowe
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- kable i peszle

- szafa elektryczna z szufladami
- zasilacz sekcyjne

- przewody USB

- wtyk USB-C z przewodem 4PIN

10

Elementy konstrukcji
nosnej manipulatora

Elementy konstrukcji nosnej manipulatora:

- profile aluminiowe

- tgczniki do profili aluminiowych

- $ruby

- elementy konstrukcyjne projektowane i wytwarzane na CNC
- elastyczne prowadnice okablowania

11

Mikrokontrolery do
sterowania
manipulatorami

Mikrokontrolery do sterowania manipulatorami:
- mikrokomputer
- karta micro sd

12

Switch komunikacyjny

Switch komunikacyjny




